Додаток 1
ЗАТВЕРДЖУЮ

в.о. президента державного некомерційного підприємства “Державний університет “Київський авіаційний інститут”

______________Ксенія СЕМЕНОВА

«_____» ___________ 202__ року

ВИСНОВОК 

Державного некомерційного підприємства “Державний університет “Київський авіаційний інститут” (далі – КАІ) про наукову новизну, теоретичне та практичне значення результатів дисертації Салюка Олександра Олексійовича, поданої на здобуття ступеня доктора філософії 

за спеціальністю 151 “Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології” на тему “Методика проєктування систем просторової стабілізації обладнання рухомих об’єктів”
Витяг 
із протоколу № 1 розширеного засідання

кафедри авіаційних комп’ютерно-інтегрованих комплексів КАІ 

від ___ жовтня 202___ року

Присутні на засіданні науково-педагогічні працівники кафедри авіаційних комп’ютерно-інтегрованих комплексів:

Головуючий на засіданні – зав. кафедри, д.т.н., професор Синєглазов В.М. (у разі, якщо завідувач кафедри або в.о. завідувача кафедри є науковим керівником здобувача, тут вказується інший, визначений п.2.6 цього Порядку, головуючий  – посада, науковий ступінь, вчене звання, ПІБ),, д.т.н., проф., професор кафедри Сущенко О.А,; к.т.н., проф., професор кафедри Філяшкін М.К., . ….. і т.д. (на засіданні кафедри обов’язково повинні бути присутніми 3 доктори наук з даної галузі знань; якщо на кафедрі їх немає, то можливе проведення розширеного засідання кафедри/ міжкафедрального семінару з запрошенням докторів наук)..

Присутні на засіданні науково-педагогічні працівники інших кафедр КАІ:

Грищенко Ю.В., д.т.н., доц., професор кафедри авіоніки та систем управління;

Чіковані В.В., д.т.н., доц., професор кафедри авіоніки та систем управління;

Кучеров Д.П., д.т.н., проф., професор кафедри комп’ютеризованих систем управління.

Присутні на засіданні науково-педагогічні працівники з інших навчальних закладів:

Житецький Л.С., к.т.н., с.н.с., завідувач відділу Міжнародного науково-навчального центру інформаційних технологій та систем НАН України та МОН України.

Кузнецов Б.І., д.т.н., проф., завідувач відділу магнетизму технічних об’єктів Інституту енергетичних машин і систем ім. А.М. Підгорного НАН України;

Осадчий С.Н., д.т.н, проф., завідувач кафедри конструкції повітряних суден, авіадвигунів та підтримання льотної придатності Льотної академії НАУ.

Серед присутніх _ доктори технічних наук і _ кандидатів технічних наук (можна додати, якщо це відповідає дійсності, «… – фахівці зі спеціальності, з якої виконувалась дисертація»)
Порядок денний: 

Обговорення дисертаційного дослідження аспіранта кафедри авіаційних комп’ютерно-інтегрованих комплексів КАІ Салюка Олександра Олексійовича на тему “Методика проєктування систем просторової стабілізації обладнання рухомих об’єктів”, поданої на здобуття ступеня доктора філософії з галузі знань 15 “Автоматизація та приладобудування” за спеціальністю 151 “Автоматизація та комп’ютерно - інтегровані технології”.

Науковий керівник – д.т.н., проф., професор кафедри авіаційних комп’ютерно-інтегрованих комплексів Факультету аеронавігації, електроніки та телекомунікацій КАІ Сущенко Ольга Андріївна.
Дисертація виконувалась на кафедрі авіаційних комп’ютерно-інтегрованих комплексів Факультету аеронавігації, електроніки та телекомунікацій КАІ. Тема дисертації затверджена на засіданні Вченої ради Факультету аеронавігації, електроніки та телекомунікацій КАІ (протокол № 9 від 17 листопада 2018 року). У разі, якщо тема уточнювалася, потрібно додати: Уточнену редакцію теми дисертаційного дослідження затверджено на засіданні Вченої ради Факультету аеронавігації, електроніки та телекомунікацій КАІ (протокол № 11 від 13 листопада 2020 року). 

Виступили:

Здобувач Салюк Олександр Олексійович представиВ презентацію за основними положеннями дисертації “Методика проєктування систем просторової стабілізації обладнання рухомих об’єктів”, поданої на здобуття ступеня доктора філософії з галузі знань 15 “Автоматизація та приладобудування” за спеціальністю 151 “Автоматизація та комп’ютерно - інтегровані технології”.

(Аспірант Салюк Олександр Олексійович викладає основні положення своєї презентації, акцентуючи увагу на актуальності теми дослідження, предметі, об’єкті, завданнях, науковій новизні на результатах отриманого дослідження).

Після закінчення презентації Салюк О. О. присутніми на захисті фахівцями були поставлені наступні запитання:
Запитання до здобувача:

1. Кучеров Д.П., д.т.н., проф., професор кафедри комп’ютеризованих систем управління КАІ.

Запитання: Процес створення будь-якої системи виконується в умовах невизначеності, чи враховували ви це у вашій роботі?

Відповідь: Дякую за запитання. Так, в роботі синтез регулятора системи просторової стабілізації виконується на основі робастних підходів, призначених для проєктування систем управління в умовах невизначеності, зумовлених параметричними та координатними збуреннями. Складовою критерію оптимізації є Н-нескінченість норма, яка характеризує робастність системи, тобто її властивість функціонувати в умовах збурень.

2. Чіковані В.В., д.т.н., професор, професор кафедри авіоніки та систем управління КАІ.

Запитання: Які сучасні інерціальні датчики доцільно використовувати в системах досліджуваного типу?

Відповідь: Дякую за запитання. В системах досліджуваного типу недоцільно використовувати лазерні гіроскопи. Таки ж типи гіроскопів як волоконно-оптичні, вібраційні та МЕМС-гіроскопи можуть застосовуватись як складові систем просторової стабілізації. Це пов’язано з необхідністю виконання таких вимог як стійкість до ударів.

3. Грищенко Ю.В., д.т.н., доцент, професор кафедри авіоніки та систем управління КАІ.

Запитання: З якою метою виконано дослідження зв’язку між інструментальною та методичною складовими достовірності контролю та характеристиками вимірювача?

Відповідь: Дякую за запитання. Це дослідження виконано з метою можливості обґрунтованого визначення допустимих значень основних параметрів системи.

4. ……………

5. ……………

6. ……………

7. ……………

Після відповідей на запитання виступили:

Науковий керівник – д.т.н., проф., професора кафедри авіаційних комп’ютерно-інтегрованих комплексів КАІ  Сущенко Ольга Андріївна
Сущенко О.А.: викладається зміст виступу.

Рецензенти дисертаційної роботи, які наголосили на позитивних аспектах дослідження та висловили свої побажання та зауваження:

Кучеров Д.П., д.т.н., проф., професор кафедри комп’ютеризованих систем управління КАІ: .: викладається зміст виступу.
Філяшкін М.П., к.т.н., проф., професор кафедри авіаційних комп’ютерно-інтегрованих систем КАІ: викладається зміст виступу.
В обговоренні дисертаційного дослідження взяли участь:

Чіковані М.П., д.т.н., доцент, професор кафедри авіоніки та систем управління КАІ.: викладається зміст виступу.

Кузнецов Б.І., д.т.н., проф., завідувач відділу магнетизму технічних об’єктів Інституту енергетичних машин і систем ім. А.М. Підгорного НАН України: .: викладається зміст виступу.
Синєглазов В.М., д.т.н., проф., завідувач кафедри авіаційних комп’ютерно-інтегрованих систем КАІ: викладається зміст виступу.

ВИСНОВОК

про наукову новизну, теоретичне та практичне значення результатів дисертації Салюка Олександра Олексійовича на тему “ Методика проєктування систем просторової стабілізації обладнання рухомих об’єктів”, поданої на здобуття ступеня доктора філософії з галузі знань 15 “Автоматизація та приладобудування” за спеціальністю 151 “Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології”

1. Обґрунтування вибору теми дослідження. Проблема проєктування нових систем просторової стабілізації обладнання рухомих об’єктів є актуальною в усьому світі. Створення високоточних систем стабілізації обладнання рухомих об’єктів, спроможних ефективно працювати в жорстких умовах реальної експлуатації, забезпечує сучасний рівень технічного розвитку країни.…. (і т. д. )

(Тут стисло і переконливо викладається актуальність завдання чи проблеми, що розв’язуються, для тієї чи іншої галузі промисловості, соціальної сфери тощо).
2. Зв’язок роботи з науковими програмами, планами, темами, грантами. Дисертаційна робота є складовою частиною досліджень, що проводяться в КАІ і спрямовані на підвищення якості систем управління рухомих об’єктів широкого класу, зокрема державної науково-дослідної роботи «Розроблення  інтегрованої системи управління польотом групи дронів», ( № держреєстрації),  у який здобувач був виконавцем окремих розділів.

Наводиться перелік повних назв виконаних науково-дослідних робіт з номерами їх державної реєстрації, в рамках яких підготовлено дисертацію.
Тема дисертації відповідає освітньо-науковій програмі “Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології” за спеціальністю 151 “Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології” галузі знань 51 “Автоматизація та приладобудування” в КАІ (зокрема, ОК 1.3.1, ОК 1.3.4 та ОК 1.3.5).

3. Мета і завдання дослідження.

4. Об’єкт дослідження.

5. Предмет дослідження. 

6. Методи дослідження. 

7. Наукова новизна дослідження: полягає в   //…. та базується на таких основних положеннях:

уперше (обґрунтовано, запропоновано, розроблено, виявлено і т.д.);
удосконалено (обґрунтування позиції щодо, комплексний підхід до, концептуальну схему і т. д.);
отримали подальший розвиток (класифікація елементів, комплексний аналіз, визначення тенденцій розвитку і т.д.).
8. Теоретичне значення. Дисертація повинна містити наукові положення, нові науково обґрунтовані теоретичні та/або експериментальні результати проведених досліджень, що мають істотне значення для певної галузі знань та підтверджуються документами, які засвідчують проведення таких досліджень, а також свідчити про особистий внесок здобувача в науку та характеризуватися єдністю змісту.

9. Практичне значення та використання результатів дисертаційного дослідження. Наукове значення роботи викладають так, щоб показати роль одержаних нових наукових положень у розвитку того чи іншого наукового напряму або проблеми (у якісному чи кількісному плані, за повнотою та глибиною пізнання явищ, механізмів взаємодії і т. ін.). 
Практичне значення роботи повинно чітко і конкретно (буквально за пунктами) відповідати на питання, що дає виконана робота для практики (нові способи, технології, речовини, пристрої, машини і т.д.) + вказати довідки/акти впровадження.
Наприклад: 
Практичне значення та використання результатів дисертаційного дослідження полягає у застосуванні розробленої методики проєктування при створенні перспективних систем просторової стабілізації обладнання рухомих об’єктів. Практичні результати є такими.

1. Розроблено процедуру визначення допустимих значень параметрів системи на основі аналізу інструментальної та методичної достовірностей контролю.

2. Виконано моделювання синтезованої системи у різних режимах її роботи, у тому числі з урахуванням збурень. 

3. Розроблено процедуру обробки сигналів датчика кутової швидкості за рахунок введення адаптації на основі нерекурсивного фільтру, реалізованого на нейромережі із часовою затримкою, що підвищує точність стабілізації в умовах експлуатації.

Розроблені процедури суттєво скорочують терміни проєктування та зменшують його трудомісткість, що призводить до значного економічного ефекту. При цьому підвищується конкурентоздатність проєктованих систем.

Таким чином в представленій роботі розв’язана наукова проблема, яка має велике значення для приладобудування України і полягає в проєктуванні систем просторової стабілізації інформаційно-вимірювальних систем та пристроїв спостереження, що зберігають високі показники якості під час експлуатації рухомих об’єктів в умовах збурень.

Результати даної дисертаційної роботи використані Приватним акціонерним товариством «РАМЗАЙ» під час створення системи стабілізації приладового обладнання, призначеного для експлуатації на безпілотному літальному апараті (довідка про впровадження № 42 від 19.03.2024). Результати роботи також впроваджені на АТ «ЕЛМІЗ» для моделювання гіроскопічних систем (довідка про впровадження №389-ЄЯ від 16.09.24).

Результати даної дисертаційної роботи запроваджено у навчальний процес кафедри як матеріал лекцій та практичних занять з дисциплін «Проєктування пристроїв та систем управління» та «Експериментальні випробування та дослідження складних систем», «Оптимальні системи керування літальними апаратами та рухомими об’єктами», а також в бакалаврських та магістерських дипломних роботах для студентів спеціальності 151 «Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології» (акт про впровадження від 25.06.2024).
10. Особистий внесок здобувача. Дисертація “Методика проєктування систем просторової стабілізації обладнання рухомих об’єктів” Салюка Олександра Олексійовича є самостійною науковою працею, в якій наведено теоретичні положення і висновки, власні ідеї та розробки автора, які дають змогу вирішити поставлені завдання. Усі висновки та практичні рекомендації, винесені на захист, розроблені дисертантом особисто. Використані в дисертації ідеї, положення чи гіпотези інших авторів мають відповідні посилання і використані лише для підкріплення ідей здобувача.
11. Апробація результатів дослідження. Зазначаються назви  конференції, конгресу, симпозіуму, семінару, школи, місце та рік проведення.

Наприклад:

Найважливіші ідеї, висновки, рекомендації, отримані в дисертації, оприлюднені на наукових та науково-практичних конференціях, у тому числі міжнародних, всеукраїнських та за міжнародною участю: “Aviation in the XXI-st century. Safety in aviation and space technology” (Kyiv, 2022), “Іноваційні транспортні технології та транспортні системи” (Київ, 2021); “Проблеми організації перевезень та управління на повітряному транспорті” (Київ, 2013, 2015, 2016, 2019-2023). 

12. Публікації. Основні положення та результати дисертаційного дослідження викладено в 23 наукових публікаціях, серед них 10 публікацій у наукових фахових виданнях України, 9 із них у виданні, проіндексованому в базі даних Scopus/ та/або Web of Science Core Collection, 13 публікацій у збірниках матеріалів конференцій, 9 наукових патентах на винахід.
Список опублікованих праць за темою дисертації
Статті у наукових фахових виданнях України:
(які входять до переліку МОН України та оформленні відповідно до ДСТУ 8302:2015)

1) статті у наукових виданнях, включених на дату опублікування до переліку наукових фахових видань України. Якщо така стаття опублікована у співавторстві, у дисертації зазначається особистий внесок кожного автора. Якщо число співавторів у такій статті (разом із здобувачем) становить більше двох осіб, така стаття прирівнюється до 0,5 публікації (крім публікацій, Scopus та WoS ), відповідно до Постанови КМУ від 03.05.2024 № 507 «Про внесення змін до деяких постанов Кабінету Міністрів України з питань підготовки та атестації науково-педагогічних і наукових кадрів»
1.

2.

Статті в іноземних виданнях:
(статті у періодичних наукових виданнях, проіндексованих у базах даних Web of Science Core Collection та/або Scopus (крім видань держави, визнаної Верховною Радою України державою-агресором))
1.

2.

Одноосібні монографії або одноосібні розділи у колективних монографіях:

(рекомендовані до друку вченими радами закладів та пройшли рецензування, крім одноосібних монографій, виданих у державі, визнаній Верховною Радою України державою-агресором )

1.

2.

Наукові праці, які додатково відображають наукові результати 

дисертації тези)
1.

2.

Науковий патент на винахід:

(пройшов кваліфікаційну експертизу та безпосередньо стосується наукових результатів дисертації)
1.

13. Структура та обсяг дисертації. Дисертація складається з анотації, вступу, 4 розділів основної частини, висновків і списку використаних джерел. Повний обсяг дисертації становить 150 сторінок, із них – 119 основного тексту. Робота містить 43 рисунки, 7 таблиць, 5 додатків. Список використаних джерел налічує 107 найменувань.

14. Характеристика особистості здобувача. Під час підготовки дисертаційної роботи Салюк О.О. проявив себе як творчий дослідник і науковець, здатний самостійно на високому науково-методичному рівні вирішувати наукові та практичні завдання. Він повною мірою володіє сучасними методами проектування стабілізаційних платформ, має належний рівень теоретичної та практичної підготовки.

15. Оцінка мови та стилю дисертації. Текст дисертації викладено фаховою українською (англійською) мовою, текстове подання матеріалу відповідає стилю науково-дослідної літератури. Матеріали дослідження оформлені у відповідності до вимог Міністерства освіти і науки України.

16. Рецензенти рекомендують: відповідно до пп. 15, 16 Порядку присудження ступеня доктора філософії та скасування рішення разової спеціалізованої вченої ради закладу вищої освіти, наукової установи про присудження ступеня доктора філософії, затвердженого постановою Кабінету Міністрів України від 12 січня 2022 року № 44, пропонується такий склад разової ради:

Голова ради: 

Чіковані Валерій Валеріанович, доктор технічних наук, доцент, професор кафедри авіоніки та систем управління Факультету аеронавігації, електроніки та телекомунікацій КАІ.

Рецензенти:

Кучеров Дмитро Павлович, доктор технічних наук, професор, професор кафедри комп’ютеризованих систем управління Факультету аеронавігації, електроніки та телекомунікацій КАІ.

Філяшкін Микола Кирилович, кандидат технічних наук, професор, професор кафедри авіаційних комп’ютерно-інтегрованих комплексів Факультету аеронавігації, електроніки та телекомунікацій КАІ;

Офіційні опоненти:

Бурау Надія Іванівна, доктор технічних наук, професор, завідувач кафедри комп’ютерно-інтегрованих оптичних та навігаційних систем Національного технічного університету України «Київський політехнічний інститут імені Ігоря Сікорського».

Зозуля Валерій Анатолійович, кандидат технічних наук, доцент, доцент кафедри цифрової економіки та системного аналізу Державного торговельно-економічного університету.

Усі члени разової спеціалізованої вченої ради не мають реальний чи потенційний конфлікт інтересів щодо здобувача Салюка Олександра Олексійовича (зокрема, є його близькою особою) та/або його наукового керівника.

У результаті попередньої експертизи дисертації Салюка Олександра Олексійовича і повноти  публікації основних результатів дослідження
УХВАЛЕНО:

1. Затвердити висновок про наукову новизну, теоретичне та практичне значення результатів дисертації Салюка Олександра Олексійовича на тему “Методика проєктування систем просторової стабілізації обладнання рухомих об’єктів”.

2. Вважати, що за актуальністю, ступенем новизни, обґрунтованістю, науковою та практичною цінністю здобутих результатів дисертація Салюка Олександра Олексійовича відповідає спеціальності 151 “Автоматизація та комп’ютерно – інтегровані технології” та вимогам Порядку підготовки здобувачів вищої освіти ступеня доктора філософії та доктора наук у вищих навчальних закладах (наукових установах), затвердженого постановою Кабінету Міністрів України від 23 березня 2016 року. № 261 (зі змінами і доповненнями від 03 квітня 2019 року № 283), вимогам пп. 6, 7, 8, 9 “Порядку присудження ступеня доктора філософії та скасування рішення разової спеціалізованої вченої ради закладу вищої освіти, наукової установи про присудження ступеня доктора філософії”, затвердженому постановою Кабінету Міністрів України від 12 січня 2022 року № 44.

3. Рекомендувати дисертаційну роботу “Методика проєктування систем просторової стабілізації обладнання рухомих об’єктів”, подану Салюком Олександром Олексійовичем на здобуття ступеня доктора філософії з галузі знань 15 “Автоматизація та приладобудування”, за спеціальністю 151 “Автоматизація та комп’ютерно – інтегровані технології”. 

4. Рекомендувати Вченій раді затвердити склад разової спеціалізованої вченої ради:

Голова ради: 

Чіковані Валерій Валеріанович, доктор технічних наук, доцент, професор кафедри авіоніки та систем управління КАІ.

Рецензенти:

Кучеров Дмитро Павлович, доктор технічних наук, професор, професор кафедри комп’ютеризованих систем управління КАІ.

Філяшкін Микола Кирилович, кандидат технічних наук, професор, професор кафедри авіаційних комп’ютерно-інтегрованих комплексів КАІ;

Офіційні опоненти:

Бурау Надія Іванівна, доктор технічних наук, професор, завідувач кафедри комп’ютерно-інтегрованих оптичних та навігаційних систем Національного технічного університету України “Київський політехнічний інститут імені Ігоря Сікорського”.

Зозуля Валерій Анатолійович, кандидат технічних наук, доцент, доцент кафедри цифрової економіки та системного аналізу Державного торговельно-економічного університету.

Результати голосування щодо рекомендації до захисту дисертації Салюка Олександра Олексійовича:

“за”  – 10 

“проти” – немає

“утримались” – немає

	Головуючий на засіданні:
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